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O niniejszym dokumencie

1 O niniejszym dokumencie

1.1 Informacije o niniejszej instrukcji eksploatacii

Instrukcja eksploatacji opisuje nastepujace wersje urzqdzenia Interroll MultiControl:

* Interroll MultiControl Al z interfejsem analogowym,

* Interroll MultiControl Bl z interfejsem magistrali CANopen.

W dalszej czeici tekstu uzywa sie alternatywnie okreslenia ,sterownik”.

Instrukcja eksploataciji stanowi czesé produktu i zawiera wazne wskazéwki oraz informacje dotyczqce réznych faz
eksploatacji urzqdzenia MultiControl. Opisuje urzqdzenie MultiControl w chwili jego wysytki przez firme Interroll.
Aktualna wersja niniejszej instrukcji eksploatacii jest dostepna w Internecie na stronie:

www.interroll.com

Wszystkie informacje i wskazéwki w tej instrukeji obstugi przygotowano z uwzglednieniem obowigzujgcych norm i
przepiséw oraz stanu wiedzy technicznei.

> Aby zapewni¢ bezproblemowq i bezpiecznq eksploatacje oraz spetnienie wszelkich roszczeA gwarancyjnych,
nalezy najpierw przeczytaé instrukcje obslugi i postepowaé zgodnie ze wskazéwkami.

> Instrukcje eksploatacji przechowywaé blisko urzqdzenia MultiControl.

> Instrukcje eksploataciji nalezy przekazaé kazdemu kolejnemu wiascicielowi lub uzytkownikowi.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i usterki wynikajgce z niestosowania sie do instrukeiji
eksploatadii.

@ Jesli po przeczytaniu instrukeji obstugi nadal sq pytania, nalezy skontaktowaé sig z serwisem firmy Interroll.
Osoby kontaktowe dostepne w poblizu mozna znalez¢ w Internecie na stronie www.interroll.com/contact/

Uwagi i sugestie dotyczqce naszych instrukeiji eksploatacji prosimy przesylaé na adres manuals@interroll.
com
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O niniejszym dokumencie

1.2 Ostrzezenia w niniejszym dokumencie

Ostrzezenia sq podane w zwigzku z zagrozeniem, do ktérego si¢ one odnoszq. Ich struktura ma nastepujacy wzér:

A SLOWO KLUCZOWE

Rodzaij i zrédlo zagrozenia
Skutek/skutki nieprzestrzegania

> Srodek/srodki zapobiegania zagrozeniu

Stowa kluczowe wskazujq rodzaj i dotkliwosé konsekwencii, jezeli srodki zapobiegania zagrozeniom nie bedq
przestrzegane.

A wesezmecsservo I

Oznacza bezpoérednie zagrozenie!

Nastepstwem nieprzestrzegania srodkéw unikania zagrozenia jest utrata zycia lub najpowazniejsze obrazenia
ciala.

> Sposoby unikania

A OSTRZEZENIE I

Oznacza sytuacje potencjalnie niebezpieczng!

Nastepstwem nieprzestrzegania $rodkéw unikania zagrozenia moze by¢ utrata zycia lub najpowazniejsze
obrazenia ciala.

> Sposoby unikania

A OSTROZNIE

Oznacza sytuacje potencjalnie niebezpieczng!

Nastepstwem nieprzestrzegania srodkéw unikania zagrozenia mogq by¢ lekkie lub srednio cigzkie obrazenia
ciata.

> Sposoby unikania
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O niniejszym dokumencie

waazowes o

Oznacza sytuacje, ktéra moze prowadzi¢ do strat materialnych.

> Sposoby unikania

1.3 Symbole

@ Ten znak wskazuje przydatne i wazne informacie.

v' Ten znak oznacza warunek, jaki trzeba spehni¢ przed przystgpieniem do montazu lub konserwadii.
A Ten znak przedstawia ogélne informacje dotyczqce bezpieczenstwa.

>  Ten znak oznacza czynnosé do wykonania.

e Ten znak jest punktorem.
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Informacje dotyczagce bezpieczenstwa

2 Informacje dotyczagce bezpieczenstwa

2.1 Stan wiedzy technicznej

Urzqdzenie Interroll MultiControl skonstruowano z uwzglednieniem obowigzujgcych norm oraz stanu wiedzy
technicznej i dostarczono jako bezpieczne w uzytkowaniu. Mimo to podczas uzytkowania mogq powstawaé
zagrozenia.

Nieprzestrzeganie wskazéwek zawartych w tej instrukcji eksploatacji moze doprowadzi¢ do obrazen
zagrazajgcych zyciul

Poza tym nalezy przestrzegaé lokalnych przepiséw dotyczqcych zapobiegania nieszczesliwym wypadkom
obowigzujgcych w miejscu uzytkowania oraz ogélnych zasad bezpieczenstwa.
2.2 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

Urzgdzenia MultiControl mozna uzywaé tylko w srodowisku przemystowym do celéw przemystowych w granicach
wydajnosci okreslonych i podanych w Danych technicznych.

Steruje maksymalnie czterema urzqdzeniami Interroll RollerDrive lub silnikami VDC i przed uruchomieniem trzeba je
zintegrowaé z przenoénikiem lub instalaciq przenosnikowq.

Podczas przytgczania silnika VDC trzeba zastosowaé odpowiedni adapter.

Urzqdzenia MultiControl Al, 24 V DC mozna takze uzywaé do sterowania urzqgdzeniem Interroll PalletControl.

Zakres zastosowan

Mozliwe sqg nastepujgce obszary zastosowania:

Zastosowanie PLC Funkcja PLC Funkcja MultiControl
Nie Brak
Tak * Whplyw logiki ZPA Zastosowanie warunkéw PLC

+ Sledzenie transportowanych
materiatéw

* Diagnostyka bledéw

Tak * Program PLC steruje wszystkimi  Dziatanie w charakterze karty sieciowej
przylqczonymi urzqdzeniami

: Przesyta stan wszystkich czujnikéw, z
RollerDrive

urzqdzenia RollerDrive i ewentualnie
* Sledzenie transportowanych informacje o btedach, do PLC
materiatéw

* Diagnostyka bledéw
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

23 Zastosowanie niezgodnie z przeznaczeniem
Kazde uzycie urzqdzenia wykraczajqce poza zastosowanie zgodnie z przeznaczeniem jest rozumiane jako niezgodne
z przeznaczeniem lub wymaga ewentualnej zgody firmy Interroll Engineering GmbH.

Montaz w obszarach, w ktérych substancie mogq tworzyé atmosfery zagrazajgce wybuchem/pylowe oraz uzycie w
sektorze medyczno-farmaceutycznym sq zabronione.

Montaz w pomieszczeniach niechronionych przed dziataniem warunkéw pogodowych lub obszarach, w ktérych z
powodu panujgcych warunkéw klimatycznych technika nie sprawdza sie i moze zawies¢, jest uwazany za uzycie
niezgodne z przeznaczeniem.

Korzystanie z urzqdzenia MultiControl nie jest przeznaczone dla indywidualnych odbiorcéw koricowych! Uzytkowanie
w $rodowisku mieszkalnym bez dodatkowych badan i bez odpowiednio dostosowanych srodkéw ochrony w zakresie
kompatybilnoci elektromagnetycznej jest zabronione!

Zabrania sie stosowania urzgdzenia w charakterze elementu istotnego dla bezpieczenstwa lub do przejmowania
przez nie funkgii istotnych dla bezpieczenstwa.

24 Kwalifikacje pracownikéw

Niewykwalifikowany personel nie jest w stanie rozpoznaé zagrozen i z tego powodu jest narazony na wigksze
zagrozenia.

> Czynnosci opisane w niniejszej instrukcji eksploatacji wolno powierzaé¢ wylgcznie osobom wykwalifikowanym.

> Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie stosowania sie przez pracownikéw do obowigzujgcych
lokalnie przepiséw i zasad bezpiecznego oraz $wiadomego wykonywania pracy.

Niniejsza instrukcja eksploatacii jest skierowana do nastepujgcych odbiorcéw:
Operator

Operatorzy sq poinstruowani w zakresie obstugi i czyszczenia urzgdzenia Interroll MultiControl oraz stosujq sie do
przepiséw bezpieczenstwa.

Pracownicy serwisowi

Pracownicy serwisowi majq specjalistyczne wyksztalcenie techniczne lub ukorczyli szkolenie producenta i
przeprowadzajq prace konserwacyjne i naprawcze.

Wykwalifikowany elektryk

Wykwalifikowany elekiryk posiada specjalistyczne przeszkolenie techniczne i moze takze, w oparciu o swojg wiedze,
do$wiadczenia i znajomosé obowiqzujgeych przepiséw, prawidlowo wykonywaé prace przy sprzecie elekirycznym.
Osoba ta potrafi samodzielnie rozpoznawaé potencjalne zagrozenia i unikaé obrazen ciata oraz strat materialnych
spowodowanych napieciem elektrycznym.

Wszelkie prace przy sprzecie elektrycznym wolno wykonywaé wylgeznie wykwalifikowanym elektrykom.
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25 Zagrozenia

Tutaj znajdujq sig informacje na temat réznych rodzajéw zagrozer lub szkéd, ktére mogq wystqpi¢ w
zwigzku z eksploatacjq urzqdzenia MultiControl.

Uszczerbki na zdrowiu
»  Prace konserwacyjne, instalacja i naprawcze urzqdzenia powinny byé¢ wykonywane wylgcznie przez
upowazniony personel specjalistyczny zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

»  Przed wigczeniem urzqdzenia MultiControl nalezy upewnié sie, ze w poblizu przenosnika / instalacji
przenoénikowej nie ma oséb nieupowaznionych.

Elektrycznosé

»  Prace instalacyjne i konserwacyine wolno wykonywaé tylko przy odigczonym napieciv. Odiqczyé urzqdzenie
MultiControl od zrédta energii elekirycznej i zabezpieczy¢ przed przypadkowym ponownym wigczeniem.

Otoczenie pracy
»  Usunqgé niepotrzebne materialy i przedmioty z obszaru roboczego.
Usterki podczas pracy

»  Urzqdzenie MultiControl regularnie kontrolowaé¢ pod kagtem widocznych uszkodzen.

» W przypadku wydobywania sie dymu natychmiast odiqczyé¢ urzqdzenie MultiControl od zasilania elekirycznego
i zabezpieczy¢ przed ponownym przypadkowym wigczeniem.

»  Niezwlocznie powiadomié¢ wykwalifikowane osoby w celu ustalenia przyczyny usterki.

Konserwacja

»  Poniewaz produkt nie wymaga konserwacji, wystarczy regularnie kontrolowaé urzqdzenie MultiControl pod
kgtem obecnosci widocznych uszkodzeh.

» W zadnym wypadku nie otwieraé urzqdzenia MultiControl!

Niezamierzone uruchomienie

»  Upewni¢ sig, ze przylgczone urzqdzenia RollerDrive / silniki nie mogq sie uruchomi¢ nieoczekiwanie, szczegélnie
podczas montazu, prac konserwacyjnych i w razie wystgpienia usterki.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

2.6 Interfejs do innych urzqdzeh

W wyniku integraciji urzqdzenia MultiControl z instalacjq przenosnikowq mogq pojawié sie miejsca zagrozenia.
Miejsca te nie sq objete niniejszq instrukcjq eksploataciji i muszq zostaé przeanalizowane podczas projektowania,
montazu i uruchamiania instalacji przenosnikowe;.

> Po zintegrowaniu urzgdzenia MultiControl z instalacjq przenosnikowq przed wiqgczeniem przenosnika
sprawdzi¢ caly uktad pod kgtem ewentualnych nowo powstatych miejsc zagrozenia .

2.7 Bezpieczenstwo funkcjonalne
Informacje o poziomie wydajnosci zgodnie z DIN EN ISO 13849-1: 2015

Andliza statystyczna urzgdzenia MultiControl Al / Bl zgodnie z ,Part Counts Method" doprowadzita do nastepujgcego
wyniku, je$li maksymalna dopuszczalna temperatura otoczenia wynosi 40 °C:

MTTF (h):

812691 Godziny

MTTF (a):

93 Lata

Zakladajqc, ze zachowanie MultiControl zostanie zmienione w przypadku bledéw istotnych dla systemu w ,Error

Handling Settings” interfejsu uzytkownika MultiControl, skutkuje to osiggalnym poziomem wydajnosci ,C” (patrz
4Error Handling Settings” na stronie 45).

‘ Error Handling Settings ‘

Control Errors

System Errors
Network Error : [mmediote Stop ] @ Control Error 1 : [lgnore ~
Over Voltage Error ) Control Error 2  [lgnore V]
Under Voltage Error () Control Error 3  [lgnore V]
Motor Error : ° Control Error 4 :
General Control Error : [ ) Control Error 5 + [lgnore ™
Sensor Error + [Ignore N Control Error 6 : [lgnore Vi
Control Error 7 :
Control Error 8 : [ignore V]

Aby speié funkcje bezpieczeAstwa, wymagane jest réwniez bezpieczne odiqczenie napiecia obcigzenia (napigcia
silnika).
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Informacje dotyczagce bezpieczenstwa

2.8 Tryby / fazy pracy
Normalna eksploatacja

Eksploatacja w stanie zainstalowanym u klienta koficowego jako element przenosnika w kompletnym systemie.

Praca specjalna

Pracqg specjalng sq wszystkie tryby / fazy eksploatacii niezbedne do zapewnienia i utrzymania bezpiecznej normalnej
eksploatacii.

Tryb pracy specjalnej Uwaga
Transport/przechowywanie -

Montaz/uruchamianie Przy braku zasilania elektrycznego
Czyszczenie Przy braku zasilania elektrycznego
Konserwacja/naprawa Przy braku zasilania elektrycznego

Diagnostyka usterek -

Usuwanie usterek Przy braku zasilania elektrycznego
Wylqczenie z eksploatacii Przy braku zasilania elektrycznego
Utylizacja -

29 Dokumenty wspétobowigzujgce

Urzgdzenie MultiControl Al / Bl jest czescig platformy Interroll DC, skiadajqce; sie z:
¢ zasilacza Interroll High Performance HP5424 lub HP 5448 (24 V DC / 48 V DC);
* urzqdzenia Interroll MultiControl Al / BI;

* urzqdzenia RollerDrive EC5000 Al / Bl (24 V DC / 48 V DQ);

* urzqdzenia Interroll DriveControl 20 / 54 / 2048.

Przestrzega¢ wskazéwek w instrukcjach obstugi przytgczonych urzqdzen.

Dodatkowy dokument ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming” zawiera dalsze wskazéwki dotyczgce
obstugi i programowania urzgdzenia MultiControl.

Aktualna wersja dokumentu dodatkowego jest dostepna w Internecie na stronie: www.interroll.com
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Informacje o produkcie

3 Informacje o produkcie
3.1 Opis produkiu

Urzqdzenie MultiControl jest sterownikiem instalacji przeno$nikowych, mogagcym sterowaé maksymalnie czterema
urzqdzeniami Interroll RollerDrive. Jednoczesnie jest certyfikowanym urzgdzeniem WE/WY sieci PROFINET, EtherNet/
IP oraz EtherCAT i mozna je tqczyé w sieé z innymi urzqdzeniami MultiControl i sterownikiem PLC.

Czuijniki i urzqgdzenie RollerDrive za posrednictwem MultiControl mozna integrowaé bezposrednio z poziomem
Feldbus. Dzieki temu mozna sobie zaoszczedzi¢ budowania dodatkowego poziomu czujnik / czton wykonawczy.

W przypadku koniecznoici zastosowania specjalnej logiki transportowej, w urzqdzeniu MultiControl zaprogramowano
fabrycznie odpowiednie aplikacje. Dzigki temu mozna go uzywaé jako indywidualnego sterownika — z zastosowaniem
przylgczonego sterownika PLC lub bez niego.

Urzqdzenie MultiControl jest kompatybilne ze wszystkimi modutami transportowymi 24 V / 48 V firmy Interroll
Automation GmbH. W celu beznaporowego uzytkowania modutéw transportowych stosuje sie tzw. programy ZPA
(Zero Pressure Accumulation).

Urzqdzenie MultiControl Bl komunikuie sie z przylgczonymi urzqdzeniami RollerDrive EC5000 Bl za posrednictwem
protokotu CANopen.

@ Dalsze informacije na temat zintegrowanych programéw i funkcji podano w dokumentach
wspdtobowigzujgeych ,Interroll MultiControl — logika ZPA" i Interroll MultiControl Al / Bl - magistrala CAN,
interfejsy i sygnaly”.

Odzyskiwanie energii / ochrona przeciwprzepieciowa

W przypadku zatrzymania lub gwattownego spadku predkosci urzqdzenia RollerDrive, w urzqdzeniu RollerDrive
nastgpi generatorowe przeksztalcenie energii kinetycznej transportowanego materiatu w energie elektryczng. Energia
ta ponownie zasili system, co umozliwi wykorzystanie jej przez inne urzqdzenie RollerDrive.

W przypadku, gdy odzyskanej energii bedzie wiecej niz potrzebnej do zasilenia systemu, w urzgdzeniu MultiControl
nastgpi przeksztalcenie jej nadmiaru w ciepto przez rezystor tranzystora mocy roztadowujgcego kondensator
(Bremschopper). Tranzystor mocy roztadowujqcy kondensator (Bremschopper) uaktywni sie, gdy napiecie wzrosnie
powyzej 28/52 V. W ten sposéb unika sie powstawania zbyt wysokich napie¢ w obrebie uktadu.

‘ W przypadku uzywanych zasilaczy uwazaé na odpornoéé na napiecie powrotne.

Zalecamy stosowanie zasilaczy Interroll High Performance HP 5424 / HP5448 o sile regeneracyjnej
do35V/60V.

Dzigki MultiControl 24 V mozliwe jest obnizenie napiecia roboczego przerywacza hamulca do 26 V (patrz
+Motor Settings” na stronie 36).

Zabezpieczenie przed przecigzeniem

Jezeli tranzystor mocy roztadowuijqcy kondensator (Bremschopper) pozostaje wlgczony dluzej niz dwie sekundy,
nastqpi jego ponowne wylgczenie, poniewaz w takim przypadku przyjmuie sig, ze zasilacz daje nieprawidtowe
napiecie. Uaktywnienie zabezpieczenia przeciwprzecigzeniowego sygnalizuje dioda LED. Do chwili dezaktywacii
zabezpieczenia przeciwprzecigzeniowego nie mozna wigczaé silnikéw.

Urzqdzenie MultiControl nie stanowi mechanizmu ochronnego przed przegrzaniem przylqczonych urzqdzen
RollerDrive.
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3.2 Budowa
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1 Czujnik magnetyczny

2 Dioda LED przylqczy po lewej stronie
3 Dioda LED statusu sterownika

4 Dioda LED przylgczy po prawej stronie
5 Tabliczka z oznaczeniem

6 Przylgcze czujnika 3/ 1/0 3

7 Przylqcze silnika RD 3

8 Przylgcze magistrali

S

© ©

9 Przylqcze silnika RD 4

10 Przylqcze czujnika 4 / 1/0 4
11 Sruba mocujgea

12 Tabliczka znamionowa

13 Przylqcze czujnika 2 / I/O 2
14 Przylqcze silnika RD 2

15 Przylqgcze silnika RD 1

16 Przylqcze czujnika 1/ 1/O 1

17 Przylqcze uziemienia funkcjonalnego
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Plyta bazowa

n iy
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1 Przepust kabla zasilania logiki i czujnikéw (L1)
2 Przepust kabla zasilania urzqdzenia RollerDrive (L2)

3 Zamocowanie urzqdzenia MultiControl

4 Otwory / otwér podiuzny do zamocowania plyty bazowej

3.3 Zakres dostawy

Zakres dostawy urzgdzenia MultiControl obejmuje nastepujqce elementy:
* urzqdzenie MultiControl,

* plyte bazowq,

* dwie $ruby do przykrecenia urzgdzenia MultiControl do ptyty bazowe;.
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3.4 Tabliczka znamionowa

Informacije na tabliczce znamionowej umozliwiajq identyfikacje urzgdzenia MultiControl. Jest to konieczne, aby
korzysta¢ z urzgdzenia MultiControl zgodnie z przeznaczeniem.

000523

—0002A227ODC9 c@ —

7
/ 08 /201 c |
Ind Con 3

Interroll Software & Electronics GmbH
4030 Linz - Austria

www.interroll.com

L1:24V=,16A Digital l/O: 24V=, max 0.8A total

L2: 24 ,14A  Sensor Supply: 24V ===, max 0.6A total

L2: 48V===,7TA 10340876xx

Q@

W@?

| 6

1 Numer artykutu 5 Numer seryjny
2 Adres MAC 6 Oznaczenie UL
3 TydzieA/rok produkciji 7 Oznaczenie CE
4 Producent 8 Parametry przylgczeniowe
Ot
@NFC ))) Eﬁs’%?
9 Odhniesienie do chipa NFC na etykiecie 10 QR Code

Dane specyficzne dla produktu mozna odczytaé za pomocq aplikacii Interroll Product App i chipa NFC
zintegrowanego z tabliczkqg znamionowgq. Aplikacja Interroll Product App jest dostepna we wszystkich znanych

# Download on the
@& App Store

sklepach z aplikacjami:

GETITON
Google Play

@%
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3.5

Dane techniczne

Napiecie znamionowe logiki i czujnikéw (L1)

Informacje o produkcie

24V DC, napiecie znamionowe
bardzo niskie PELV

Zakres napiecia L1

22-27,5V DC

Napiecie znamionowe urzgdzenia RollerDrive

(L2)

24 VDC, bezpieczne niskie
napiecie PELV

48 V DC, napiecie znamionowe
bardzo niskie PELV

Zakres napiecia L2

22-27,5V DC 44-51,5V DC

Pobér prqdu

Napiecie zasilajgce logiki L1:
MultiControl: maks. 0,2 A + przylgczone czujniki / cztony
wykonawcze = maks. 1,6 A

Napiecie zasilania RollerDrive L2:

Prgd znamionowy urzgdzenia
RollerDrive:
maks. 4 x 1,75A=70A

Prqd rozruchowy urzqdzenia
RollerDrive:
maks. 4 x 3,8 A=152A

Prgd znamionowy urzgdzenia
RollerDrive:
maks. 4 x 35A =140A

Prqd rozruchowy urzqdzenia
RollerDrive:
maks. 4 x 7,5 A =30,0 A

Stopier ochrony

IP54 (niecertyfikowany przez UL)

Stopien zanieczyszczenia

2

Ciezar 500 g (razem z plytg podstawy)
Temperatura otoczenia podczas pracy -30° - +40°C
Temperatura otoczenia dla transportu i -40° - +80°C

przechowywania

Maks. zmiana temperatury

1 K/min, 3 h, 2 cykle

Maks. wzgledna wilgotno$¢ powietrza

93% przy +40°C, 14 dni, bez kondensacji

Wysokosé ustawienia n.p.m.

Maks. 1000 m

Montaz w instalacjach na wysokosci powyzej 1000 m jest
zasadniczo mozliwy. Jednakze moze wystgpié spadek mocy.
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3.6 Wymiary
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Transport i magazynowanie

4 Transport i magazynowanie

Transport

A OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo doznania obrazer ciala w wyniku niewlasciwego transportu!

> Prace transportowe nalezy zleca¢ wylqcznie wykwalifikowanym i upowaznionym pracownikom.

Nalezy przestrzegaé nastepujgcych wskazéwek:

Nie stawia¢ palet jedna na drugiej.

Przed transportem sprawdzi¢, czy urzgdzenie MultiControl jest prawidlowo zamocowane.
Unikaé silnych uderzen podczas transportu.

Po transporcie sprawdzi¢ kazde urzgdzenie MultiControl pod kgtem widocznych uszkodzer.

W przypadku stwierdzenia uszkodzen wykonaé zdjecia uszkodzonych czeici.

YV V.V VYV V V

W przypadku uszkodzeh w transporcie nalezy niezwlocznie powiadomi¢ spedytora lub firme Interroll, aby nie
utraci¢ prawa do ewentualnych roszczen odszkodowawczych.

\4

Nie wolno narazaé urzgdzenia MultiControl na silne wahania temperatury, poniewaz moze to prowadzi¢ do
tworzenia sie skroplin.

4.2 Przechowywanie

A OSTROZNIE

Niebezpieczeristwo doznania obrazef ciala wskutek niewlasciwego przechowywanial

> Zwracaé uwage na bezpieczne przechowywanie urzqdzenia MultiControl.

Nalezy przestrzegaé nastepujqcych wskazéwek:
> Nie stawia¢ palet jedna na drugie;j.

> Po zakoAczeniu przechowywania sprawdzi¢ kazde urzgdzenie MultiControl pod kgtem widocznych uszkodzen.
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5 Montaz i instalacja

5.1 Ostrzezenia dotyczgce montazu

woenzow I

Nieprawidlowe postepowanie podczas montazu urzgdzenia MultiControl moze spowodowaé straty materialne
lub skrécenia zywotnosci urzgdzenia MultiControl.

> Nie upuszczaé urzqdzenia MultiControl ani nie uzywaé go w niewlaéciwy sposéb, aby unikngé uszkodzen
wewngtrz niego.

> Przed montazem sprawdzi¢ kazde urzqdzenie MultiControl pod kqtem widocznych uszkodzen.

> Upewni¢ sie, ze urzqdzenie MultiControl w czasie montazu nie bedzie poddane naprezeniom (zadnym

obcigzeniom zginajgcym lub skretnym).

> Nie wierci¢ w obudowie ani plycie bazowej dodatkowych otworéw ani nie powiekszaé istniejqgcych.

52 Montaz urzgdzenia MultiControl

Pierwszy montaz

Aby zamocowaé urzqdzenie MultiControl do ramy przenosnika, nalezy najpierw zamontowaé na niej dotgczong plyte
bazowq. W plycie bazowej sq po dwa otwory do zamocowania urzqdzenia MultiControl. Jednak podczas pierwszego
montazu nalezy wykorzystaé lewe otwory.

Aby ulatwi¢ instalacje elektryczng, wszystkie urzgdzenia MultiControl w miare mozliwosci montowaé
tylko po jednej stronie instalacji przenosnikowej. W przypadku tukéw, urzqdzenia MultiControl w miare
mozliwosci montowaé na zewnetrznym promieniu tuku, poniewaz po tej stronie jest przylgcze urzqdzenia
RollerDrive.

> Na ramie przenoénika wyszukaé ptaskq powierzchnig, do ktérej mozna zamocowaé urzqdzenie MultiControl.
Upewni¢ sig, ze po lewej stronie przewidywanego stanowiska jest ok. 25 mm miejsca, aby pézniej mozna byto
przesuwaé urzqdzenie MultiControl (patrz ,Ponowny montaz” na stronie 24).

> Uzyé plyty bazowej jako szablonu i zaznaczy¢ srodki obu otworéw montazowych. Zwracaé uwage na
prawidlowq orientacje plyty bazowej (napis w przepuscie kablowym musi by¢ widoczny).
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W ramie przenosnika w miejscu oznaczen wywiercié¢ dwa otwory & 6,5 mm.
Zamocowaé plyte bazowq do ramy przenosnika srubami Mé.
Upewni¢ sig, ze plyta bazowa nie ma naprezen skretnych.

Wiozyé przewody ptlaskie zasilania elektrycznego (patrz ,Przylgczanie zasilania” na stronie 26).

YV V V V V

Urzqdzenie MultiControl zatozyé na lewe otwory i docisngé az do zatrzasniecia blokady.

> Przykrecié urzqdzenie MultiControl do plyty bazowej (moment dokrecania: maks. 2,5 - 2,75 Nm). Dzigki temu
nastgpi przebicie przewodu plaskiego przez styki iglowe i styk z zasilaniem elektrycznym.

Do zamocowania urzqdzenia MultiControl na plycie bazowej uzy¢ dotgczonych srub.
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Ponowny montaz

Jezeli zachodzi potrzeba odlgczenia juz przylgczonego urzqdzenia MultiControl od plyty bazowej, przewody plaskie
nie mogq ponownie uzyskaé styku w tym samym miejscu, poniewaz nie gwarantuje to prawidlowego styku. Aby nie
bylo potrzeby odlgczania i przesuwania przewodéw plaskich we wszystkich urzqdzeniach MultiControl, w takim
przypadku urzgdzenie MultiControl mozna zamocowaé uzywajgc prawych otworéw.
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Ostrzezenia dotyczgce montazu elekirycznego

A OSTROZNIE

Niebezpieczefistwo obrazen ciala podczas prac przy wyposazeniu elektrycznym!

> Prace zwigzane z instalacjq elekiryczng powinny byé wykonywane wylqcznie przez wykwalifikowanego
elektryka.

> Przed zainstalowaniem, odigczeniem lub przylgczeniem urzqdzenia MultiControl wylgczyé¢ instalacje
przenoénikowq i zabezpieczyé przed niezamierzonym ponownym wigczeniem.

> Wszystkie uzywane zasilania elektryczne przylqgczyé do wspélnego potencjatu masy, aby unikngé powstania
pradéw wyréwnawczych przeptywajgcych przez urzgdzenie MultiControl lub przewéd magistrali.

> Upewni¢ sig, ze wszystkie podzespoly sq wiasciwie uziemione. Niewlasciwe uziemienie moze spowodowaé
natadowanie elektrostatyczne, co moze wywolaé usterke lub przedwczesng awarie urzqgdzenia MultiControl.

> Zapewnié odpowiednie urzgdzenia sterujqce i ochronne, gwarantujgce bezpieczne uzytkowanie.

> Napiecia robocze wiqczyé dopiero po przylgczeniu wszystkich przewodéw.

—— o

Niewlasciwa instalacja elekiryczna moze uszkodzi¢ urzgdzenie MultiControl.

Przestrzega¢ krajowych przepiséw dotyczqcych instalacji elektryczne;.

Urzqdzenie MultiControl zasila¢ tylko napieciem 24 V lub 48 V [napiecie znamionowe bardzo niskie (PELV)].
Nigdy nie zasilaé urzqdzenia MultiControl napieciem przemiennym.

Uwazaé na wiasciwg polaryzacje zasilania.

Upewni¢ sig, ze obecna instalacja elektryczna nie zaktéca pracy urzqdzenia MultiControl.

Uzywaé tylko przewodéw, ktére majg parametry dostosowane do konkretnych warunkéw zastosowania.
Uwzgledni¢ spadki napieé w przewodach.

Przestrzega¢ przepiséw dotyczqcych ukladania przewodéw.

YV VYV VY V V V VYV V

Nie narazaé wiykéw na zbyt duze obcigzenia éciskajgcee lub rozciggajqce. Zgiecie przewodu przy wtyku
moze uszkodzié izolacje przewodu i wywolaé awarie urzqdzenia MultiControl.
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5.4

Instalacja elektryczna

Przytgczanie zasilania

Do zasilania stosuje sie dwa przewody plaskie typu 3G3G-FL o przekroju zyt 2 x 2,5 mm2

Zastosowanie dwéch przewodéw plaskich umozliwia osobne zasilanie napieciem urzqdzenia RollerDrive oraz
czujnikéw/logiki. Pozwala to na bezpieczne wylgczanie urzqdzenia RollerDrive, bez utraty komunikacji z magistralq.

i

W przypadku stosowania urzqdzenia MultiControl jako czesci zamiennej w istniejgcych instalacjach, mozna
uzy¢é rozdzielacza przewodéw plaskich (patrz ,Akcesoria” na stronie 66).

Oba potencjaly masy (L) napiecia zasilania sq ze sobg polgczone w urzqdzeniu MultiControl.

> Wiozyé przewody plaskie przy odpowiedniej orientacji bez naprezenia mechanicznego i bez skrecania
do przepustéw kablowych plyty bazowei. Przepusty kablowe sq wykonane jako tgczqce ksztattowo (patrz
ilustracja). Dzigki temu przewody ptaskie mozna wlozyé tylko w jednej orientacji i nie ma mozliwosci zamiany
biegunéw przewodéw.
> Ewentualnie podjqé srodki zapewniajqce likwidacje naprezen lub drgan.
|8
o4
:_’,J
1 Przepust kabla zasilania logiki i czujnikéw (L1) 2 Przepust kabla zasilania urzqdzenia RollerDrive (L2)
Styk gérny: L+, brgzowa zyla przewodu Styk gérny: L+, brgzowa zyla przewodu
Styk dolny: L-, niebieska zyta przewodu Styk dolny: L-, niebieska zyla przewodu
> Konce przewodéw plaskich zaslepi¢ kapturkami, aby uzyskaé stopien ochrony IP54.
> Urzqdzenie MultiControl zamontowaé na ramie bazowej, aby uzyskaé styk (patrz ,Pierwszy montaz” na
stronie 22).
> Przylqczyé¢ przewody do zrédia napiecia. W tym celu przylgczyé brgzowq zyle do L+ a niebieskq zyte do L-.
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Przylgczenie urzgdzenia RollerDrive

RollerDrive Al

&)
09/

1 +24V/ 48V 4

Weiscie bledu

2 Wyiscie kierunku obrotéw 5 Wyiscie predkosci
3 masa

> Nieuzywane przylgcza urzgdzen RollerDrive zamkngé zaslepkami M8, aby uzyskaé stopier ochrony IP54.

RollerDrive BI

1 +24V/ 48V 4 Magistrala CAN, sygnat CAN Low
2 Magistrala CAN, sygnat CAN High 5 Serwis producenta
3 masa

>

Nieuzywane przylqcza urzqdzen RollerDrive zamkngé zaslepkami M8, aby uzyskaé stopien ochrony IP54.

T I

Niebezpieczefistwo zniszczenia urzqdzenia RollerDrive w przypadku nieprawidlowych wartosci
przylgczeniowych.

> Nigdy nie prébowaé uzytkowaé urzqdzenia RollerDrive EC5000 24 V DC przy napieciu 48 V DC.

Spowoduje to zniszczenie ukladéw elektronicznych silnika.

T I

Niebezpieczefistwo zniszczenia urzqdzenia MultiControl / RollerDrive EC5000 z interfejsem magistrali podczas
przylgczania/odlgczania pod napigciem

>

Urzqdzenie MultiControl i RollerDrive EC5000 BI nie jest urzqdzeniem typu hot-plug. W celu przylqczenia/
odiqczenia urzqdzenia RollerDrive EC5000 Bl wylqczyé napiecie zasilania.
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Przylgczanie magistrali

Oba przylqcza ,Link A" i ,Link B sq dostosowane do wiyku M12, 4-stykowego, kodowanie D, obfozenie stykéw wg
IEC 61076-2-101.

1 Transmission Data TD+ 3 Transmission Data TD-

2 Receive Data RD+ 4 Receive Data RD-

Urzgdzenie MultiControl wyposazono w zintegrowany 2-portowy przetgcznik sieciowy (switch). Umozliwia on
integracje urzqdzenia MultiControl np. ze strukturami liniowymi okablowania magistrali.

> Przestrzega¢ wytycznych dotyczqcych instalacji odpowiednich systeméw magistralowych:

* PROFINET: PROFIBUS & PROFINET International (Pl), www.profibus.com

¢ EtherCAT: EtherCAT Technology Group, www.ethercat.org

* EtherNET/IP: ODVA, www.odva.org

> Jezeli jokie$ przylgcze pozostaje nieuzywane, zamkngé je zaslepkq M12, aby uzyskaé stopier ochrony IP54.

@ Po obu stronach urzgdzenia MultiControl mozna przylqczyé ekranowanie przewodéw magistrali. Zmniejsza
to problemy z EMC.
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Przytgczenie czujnikéw

Do przylqczy ,Sensor 1,1/0 1" — ,Sensor 4, I/O 4" mozna przylqczyé maks. cztery czujniki i cztery dodatkowe

wejscia lub wyjscia (AUX 1/O). Mozna zastosowaé czujniki typu PNP lub NPN oraz czujniki z zestykiem zwiernym albo
rozwiernym. Typ czujnika i dzialanie dodatkowych WE/WY mozna parametryzowaé (patrz ,Digital /O - Settings” na
stronie 42). Uzywajgc przewodu Y do jednego przylgcza mozna jednoczesnie przylqczyé jeden czujnik i jedno wejscie/
wyiscie (patrz ,Akcesoria” na stronie 66).

O— N0

¢

1 +24V 3 masa
2 AUX 1/O 4 Weiscie czujnika
> Jezeli jakies przylgcze pozostaje nieuzywane, zamkngé je zaslepkq M8, aby uzyskaé stopier ochrony IP54.

o I

Przylqcza nie sq odporne na zwarcie

W przypadku zwarcia, szczegélnie styku 1 ze stykiem 3, uaktywnia sie wewnetrzny bezpiecznik (PTC) urzqdzenia
MultiControl. Po ostygnieciu wewnetrznego bezpiecznika mozliwe jest wznowienie normalnej pracy.

> Zapewnié wltasciwg polaryzacie.

Weijscia i wyjécia nie sq odseparowane galwanicznie.

Parametry wej$é

Napiecie wejsciowe 0-24 VDC

Rezystancja wejsciowa > 15kQ

Progi przelqczajqce > 15V High”
<5V Llow"
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Parametry wyijéé

Napiecie wyjsciowe 24V DC
Maksymalny prgd wyjsciowy < 200 mA
Napiecie wyjsciowe , 1" przy PNP > 15V @ 200 mA
Napiecie wyjsciowe , 1" przy NPN <5vV@200mA
> Jezeli jakies przylgcze czujnika pozostaje nieuzywane, zamknqé je zaslepkqg M8, aby uzyskaé stopier ochrony
IP54.

Przeglad przytgczy

1 Czujnik strefowy 3 AUX I/O
2 Czujnik startowy 4 Przewéd Y
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6 Uruchomienie i eksploatacja
6.1 Uruchomienie

Kontrola przed pierwszym uruchomieniem

> Upewni¢ sig, ze plyta bazowa urzqdzenia MultiControl jest prawidlowo zamocowana do profilu, urzqdzenie
MultiControl prawidtowo zamocowane do plyty bazowej, a wszystkie wkrety wlasciwie dokrecone.

Upewni¢ sig, ze miejsca przejéé do innych podzespotéw nie stwarzajq zadnych dodatkowych miejsc zagrozen.
Upewni¢ sig, ze okablowanie jest zgodne ze specyfikacjq i postanowieniami ustawowymi.

Sprawdzié¢ wszystkie zabezpieczenia.

Y V V V

Upewni¢ sig, ze nikt nie znajduje sie w obszarach zagrozenia instalacji przenosnikowe;.

Mozliwosci konfiguracii

A OSTROZNIE

Ryzyko nieprawidlowego dzialania!

> Zmiana konfiguradii silnika przez SDO lub przeglgdarke internetowq tylko podczas postoju silnikéw!

Aby uruchomié urzqdzenie MultiControl najpierw trzeba je skonfigurowaé. Mozna to uczynié na rézne sposoby:

* Za posrednictwem interfejsu przeglgdarkowego uzywajqc komputera polgczonego z urzqdzeniem MultiControl
mozna skonfigurowaé wszystkie ustawienia.

* Bezposrednio w urzgdzeniu MultiControl korzystajqgc z wbudowanego czujnika magnetycznego (patrz dokument
dodatkowy ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming”).

* Uzywajqc Service Data Objects (SDO), zapisywanych przez sterownik nadrzedny, mozna skonfigurowaé wszystkie
ustawienia z wyjgtkiem typu magistrali (patrz dokument dodatkowy ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and
Programming”).

* W srodowisku programistycznym PLC mozna zmienié nazwe stacji, konfiguracje IP i ustawienia potgczenia.

* Dzigki funkcji Plug&Play, podczas wymiany urzgdzenia MultiControl nastepuje automatyczne przejecie danych.

wseazowes .

Niebezpieczenstwo potencjalnej utraty danych podczas procedury uruchamiania
Jezeli w trakcie procedury uruchamiania nastgpi zanik napiecia zasilania, moze dojs¢ do utraty danych.

> W czasie procedury uruchamiania (ok. 10 sekund) nie wylgcza¢ napiecia zasilanial
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6.3 Interfejs uzytkownika urzqdzenia MultiControl

Urzqdzenie MultiControl ma zintegrowany serwer przegladarkowy, generujqcy interfejs uzytkownika do konfiguracii
urzqdzenia. Interfejs uzytkownika mozna wywolaé z komputera przylgczonego do urzqdzenia MultiControl.
Oprécz przegladarki internetowej, na komputerze nie trzeba instalowaé innego oprogramowania.

Warunki

Aby uruchomié¢ przeglgdarkowy interfejs uzytkownika, trzeba spetni¢ nastepujqce warunki:

 Urzqdzenie MultiControl ma prawidlowy adres IP ktéry jest znany (ustawienie fabryczne: adres IP 192.168.0.1,
maska podsieci 255.255.255.0).

* Przylgczony komputer musi sie znajdowaé w tym samym zakresie IP (patrz ewentualnie System / Ustawienia
sieciowe komputera PC).

* Urzqdzenie MultiControl jest polgczone z komputerem za posrednictwem sieci Ethernet.
* Dostep do portu 80 jest mozliwy (interfejs uzytkownika oparto na protokole HTTP).

* Urzqdzenie MultiControl nie jest skonfigurowane na protokét EtherCAT, poniewaz EtherCAT nie zezwala na
komunikacje HTTP. Typ magistrali mozna odczytaé korzystajgc z czujnika magnetycznego (patrz dodatkowy

dokument ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming”)

Uruchomienie interfejsu uzytkownika

> Uruchomié¢ przeglqgdarke internetowq na komputerze polgczonym z urzqdzeniem MultiControl.

> W pasku adresu wpisa¢ adres IP urzqdzenia MultiControl (ustawienie fabryczne: http://192.168.0.1/).

> Na stronie logowania wprowadzi¢ dane logowania (ustawienie fabryczne: User Name Interroll”, Password
Jnterroll”).

Jezeli nie podano inaczej, zaprezentowane ilustracje dotyczg urzqdzer MultiControl Al i MultiControl BI.
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INTERROLL

[Overview
Network and Setiings

Seftings
TestPanel

Digital /O
States
Seftings

Control Program
Seftings

State
Seftings
Log

Teach-n
Plug&Play

Change Password

Factory Reset

Restart

Version

Up-/Download
Log Out

MultiControl Overview

Bush
Bus Profocol : PROFINET
Host Nome ~ : mulficontrol2
:192.168.0.2
State  Disconnected

: Operafional
Adtive Error : BusComFail (21)
Lost Error  : 00:00:42.536.21 BusComFail

[Control Program Info

Program ID_: /O Device

Version :2017-04-10-09
Find Device

MultiControl Bl

INTERROLE

[Overview
Network and Setings

Settings
Information
Monitor
TestPanel

Seffings
Control Program
Seffings

Settings
Log

Teach-n
Plug&Play
CAN Gateway

Change Password

Factory Reset

Restart

Version

Up-/Download
Log Out

MultiControl Overview

o Bus Info
Bus Profocol : PROFINET
Host Nome ~ : multicontrol2
:192.168.0.2
State  Disconnected

{ Error Info
State : Operational
Active Error : BusComFail (21)
Lost Error  : 00:00:42.536.21 BusComFail

[Control Program
Program ID: VO Device
Version :2017-04-10-09

Find Devies

Z menu po lewej stronie przejs¢ do dalszych informaciji i ustawien.
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Ekran startowy ,,MultiControl Overview”

‘ MultiControl Overview

Bus Info
Bus Protocol : PROFINET
Host Name - : multicontrol2
IP Adress  :192.168.0.2
State : Disconnected

4 Error Info
State : Operational
Active Error : BusComFail (21)
Last Error  : 00:00:42.536.21 BusComFail

Program ID : /O Device
Version :2017-04-10-09

Find Device
Start Identify ‘

Na ekranie startowym widoczne sq nastepujqce informacje:

Control Program Inf ‘

* informacje o ustawionym systemie magistral,
* informacje o ostatnich btedach,

* informacje o ustawionym programie aplikaciji.
Przycisk ,Start Identify”

Uruchamia ,Swiecenie rozruchowe” wszystkich diod LED, aby zidentyfikowaé urzadzenie MultiControl w przenosniku.

@ Plik EDS dostosowany do danej wersji oprogramowania jest zapisany w pamieci urzqdzenia MultiControl i
po uzyciu linku na dole ekranu startowego mozna go pobraé.

> W celu wyijscia z interfejsu uzytkownika klikngé przycisk ,Log Out” (jest to niepotrzebne, jezeli trwa ponowne
uruchamianie urzqdzenia MultiControl).
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Network Settings
‘ Network Settings
[ Bus Protocol Neight }
O EtherCAT P address upstream _ : [192.168.0.16
O EtherCAT BI IP address downstream :
O EtherCATICAN

O EtherCAT/CAN Pro

@® PROFINET Option
O EtherNet/IP O Big Endian Format
Process Image In/Out: Universal Full / Universal Full

Adds

IP oddress  : [192.168.0.1
Network Mask : [255.255.255.0
Gateway  :[0.0.00

<{ Domains

Host Name  : [multicontrol
Domain Name :
DNS server 1 :[0.0.0.0
DNS server 2 :[0.0.0.0

[ Configuration Mode
@® Static
O 1/0 Controller

Aby urzqdzenie MultiControl mozna byto zintegrowaé¢ z systemem automatyzacji, ewentualnie trzeba zmieni¢
parametry magistrali. Do tego nalezy zmiana uzytego typu magistrali oraz adresowania.

Urzqdzenie MultiControl obstuguje nastepujqce typy magistrali:

* PROFINET I/O Device — Conformance Class B, Netload Class 1,

* EtherNet/IP Slave,

* EtherCAT Slave.

W celu zaadresowania urzqdzenia MultiControl mozna zmieni¢ nastepujqgce parametry:
* adres IP i maske podsieci;

* brame,

* nazwe hosta: w przypadku uzytkowania urzgdzenia MultiControl w sieci PROFINET trzeba tu wprowadzié
jednoznaczng nazwe urzqdzenia MultiControl dla sieci PROFINET;

* nazwe domeny oraz serwer DNS 1 2;
* tryb konfiguracji adresu:
statycznie: adres IP nadaje uzytkownik;

I/O Controller: adres IP przydziela sterownik PLC (pole wprowadzania jest wyszarzone);

192.168.0.1.

W zaleznosci od konfiguraciji systemu, w projektach PROFINET zalecamy reczne zwigkszenie czasu
aktualizacji MultiControl (automatyczne 2 ms) do potowy czasu cyklu CPU lub co najmniej 8 ms.

Aby unikngé¢ probleméw komunikacyjnych w systemie magistrali zalecamy zmieni¢ standardowy adres IP
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* adresy IP sgsiednich urzqgdzer MultiControl (w przypadku stosowania programéw ZPA i ZPA+);

IP adress upstream: adres urzqdzenia MultiControl bedzie przejety z artykutu, pojemnika, transportowanego
towaru, produktéw, itp. ;

IP adress downstream: adres urzqdzenia MultiControl bedzie przekazany do artykutu, pojemnika,
transportowanego materiatu, produktéw, itp. ;

* okreslenie, czy dane PLC sq w formacie Big-Endian (High- / Low-Byte zamienione).

‘ W celu zatwierdzenia zmienionych parametréw w urzqdzeniu MultiControl, klikngé przycisk ,Submit”.

—— o

Niebezpieczefistwo zniszczenia urzgdzenia MultiControl przez przedwczesne wylgczenie napigcia zasilania

> Upewni¢ sig, Zze w czasie zmiany typu magistrali, az do zakonczenia ponownego uruchomienia napiecie
zasilania bedzie dostepne bez przerwy. Procedura trwa ok. 2 minut.

Motor Settings
‘ Motor Settings
Motor 1 | Motor 2 | Motor 3 | Motor 4 |

Motor Type EC5000 V| |EC5000 V| [Disabled V| [Disabled V|
Roller Diameter [mm] [50.0 50.0 50.0 50.0
Gearing Ratio 49:1 V| [49:1 V| none 4 none V|
Direction @Cw OCCw @Cw OCCw @Cw OCCw @Cw OCCw
Normal Speed [m/s]: [1.0 1. 1.00 1.0
Alternate Speed [m/s]:[0.51 0.5 0.50 .5
Acceleration [m/s?]: .0 0.00 0.00 .0
Decceleration [m/s2]:  [0.00 0.00 0.00 0.00

[[J Apply Motor 1 Settings to all

fAvoid parallel Motor Start/Stop - ZPA]
Start Delay [ms]:
Stop Delay [ms]:
@28V

Brake Chopper Level: O26 V [ Submit [ Reset

A OSTROZNIE

Ryzyko nieprawidlowego dziatania!

> Zmien konfiguracje silnika przez przeglgdarke internetowq tylko wtedy, gdy silniki sq zatrzymane!
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> Dezaktywowaé nieuzywane silniki, aby zapobiec pojawieniu sie komunikatéw o biedach.
> Wybraé przylqgczony silnik — EC5000 / EC310 / VDC Speed / VDC Position

Jezeli silnik jest aktywny, ale nieprzylqczony, miga dioda LED RD1-RD4.

> Wprowadzi¢ wartosci dla ,Roller diameter”, ,Gearing ratio” i ,Normal speed” zgodnie z uzywanym
urzqdzeniem RollerDrive.

Dla stozkowych rolek (fukéw) jako srednice podaé srednice srodkowych rolek.

W programie kontrolnym ,I/O Device” predkosé w % odnosi sie do wartosci ustawionej w pozycji ,Normal speed”.

Ze wzgledu na tolerancie i / lub spadki napiecia na przewodach moze si¢ zdarzyé, ze RollerDrive nie bedzie sie
obracal, gdy jest ustawiony na swoje minimalne wartosci. W takim przypadku nalezy wybraé wyzsze ustawienie, a
tym samym predkosé.

Parametr ,Direction” stuzy do dostosowania kierunku obrotu urzqdzenia RollerDrive do potozenia montazowego
(kierunek obrotu patrzqc od kofca kabla urzqdzenia RollerDrive).

Parametry ,Acceleration” i ,Deceleration” zmieniajq zachowanie podczas uruchamiania/zatrzymywania sie urzgdzenia
RollerDrive. Parametr ,Alternate speed” obecnie nie ma zadnej funkdji.

Wartosci przyspieszenia urzgdzenia RollerDrive EC5000 BI

Optymalng rampe przyspieszenia urzgdzenia EC5000 Bl uzyskuije sie przez wprowadzenie nastepujqcych wartosci
przyspieszenia.

Przektadnia 9:1 13:1 18:1 21:1 30:1 42:1 49:1 78:1 108:1
Wartosé przyspieszenia w m/s? 13,2 9,2 6,6 57 4,0 2,8 24 15 1,1

Avoid parallel Motor Start/Stop - ZPA

Start Delay: Podiqczone RollerDrives sq uruchamiane jeden po drugim w ustalonym przedziale czasu, aby zapobiec
przecigzeniu zasilacza, gdy jest on wigczony.

Stop Delay: Podigczony RollerDrive jest zatrzymywany jeden po drugim w ustalonym przedziale czasu, aby zapobiec
przecigzeniu zasilacza, gdy jest on wylgczony.

Brake Chopper Level

W MultiControl 24 V Al/Bl napigcie robocze przerywacza hamulca mozna zmniejszy¢ do 26 V.
Ustawienie fabryczne to 28 V.

W celu zatwierdzenia zmienionych parametréw w urzgdzeniu MultiControl, klikngé przycisk ,Submit”.
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Motor Information - tylko w modelu MultiControl Bl

Motor Information

Gear Ratio

Max. Speed [m/s]
Status

Motor Name
Hardware Vers.
Software Vers.
Product Code
Serial Number

I Motor 2 |

I Motor 3 | I Motor 4

49:1
0.37
Stop
EC5000
1.0000
0.11.07

Wyswietlanie parametréw silnika:

Redukcja przektadni

predko$¢ maksymalna,

moc znamionowa,
status,
nazwa silnika,

wersja sprzetu,

wersja oprogramowania,

kod produktu,

Numer seryjny

38268
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Motor Monitor — tylko w modelu MultiControl Bl

Uruchomienie i eksploatacja

Start/Stops 177 31536065
Run Time (hh:mm:ss)  0:19:42 3140:26:15
Up Time (hh:mm:ss) ~ 288:45:16 8984:58:28
Temp. Max (°) 46 99

Temp. Min (°) 16 16

Current Temp. (°) 21 20

Num. Quick Stops 0 0

Actual Torque (mNm) 0 0
Power/Time (Wh) 0 0

Num. Rotations 2174 172911880

‘ Motor Monitor ‘
I Motor 1 | I Motor 2 | I Motor 3 | I Motor 4 |

Lifetime (T (————— (——————— (e ————
Power (— T — (T —— (———

Wskazniki wizualne
Kontrolka zywotnosci
Kontrolki stanu dla:

* temperatury,

* mocy,

* czestotliwosci wystepowania bledéw.

Dane monitoringu

Start/Stops - liczba uruchomien/zatrzymanh na minute
Run Time (s)

Up Time (s)

Temp. Max (°C) — maksymalna temperatura uktadéw elektronicznych silnika

Temp. Min (°C) = minimalna temperatura ukladéw elektronicznych silnika

Current Temp. (°C) - obecna temperatura ukladéw elektronicznych silnika

Num. Quick Stops - liczba Quick Stop
Actual Torque (mNm) - aktualny moment obrotowy
Power/Time (Wh) — érednia moc mechaniczna

Num. Rotations - liczba obrotéw silnika
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Motor Test for EC5000

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczerstwo zmiazdzenia wskutek niezamierzonego rozruchu urzgdzenia RollerDrive!

> Zmiany w tym menu majq bezposredni wptyw na podigczony RollerDrive!
> Przed uruchomieniem silnikéw nalezy upewni¢ sig, ze w niebezpiecznych obszarach ukladu przenoénika nie
ma ludzi!
\ Motor Test for EC5000
Select effected Motors | {Motor C ds |
«| O Motor 1 Velocity Mode:
Stot ol motors nposive direcion «| O Motor 2
*| O Motor 3
* | O Motor 4

> Wybraé zqdany silnik.
> Wybraé test:
* Simple Test — uruchamia wszystkie przylqczone silniki w dodatnim kierunku obrotu,

* Velocity Mode - uruchamianie i zatrzymywania wybranych silnikéw w prawo lub w lewo.

Wersja 3.1 (07/2022) Online

40z 68 Tlumaczenie oryginalnej instrukeiji obstugi



Uruchomienie i eksploatacja

Digital 1/0 States

Digital I/O States \

Sensor 1 Sensor 3
State: Off Throughput: 0 Parts/Hour State: Off Throughput: 0 Parts/Hour
/01 /03
State: Off ‘ State: Off ‘
Sensor 2 Sensor 4
State: Off Throughput: 0 Parts/Hour State: Off Throughput: 0 Parts/Hour
/02 /04
State: Off ‘ State: Off ‘

Wyswietlanie stanéw przelgczania przylgczonych czujnikéw i WE/WY.

Throughput

Na podstawie sygnatéw czujnikéw okresla sie przepustowosé poszczegélnych stref.
W tym celu sygnaly z ostatnich pieciu minut ekstrapoluije sie na jedng godzine.
Oznacza to, ze system musi dziataé przez co najmniej pigé minut.

Liczniki sq aktywne we wszystkich trybach pracy.

Brak statusu w czasie rzeczywistym! Zmiany statusu sq widoczne dopiero po odéwiezeniu przeglgdarki
(klawiszem ,F5").
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Digital 1/0 Settings

Digital I/0 Settings

[ Semsor1 1} [ Senser3 ™}
Type : @PNP ONPN Type : @PNP ONPN
Polarity : @posiive O negative Polarity : @positive O negative
ON Delay [ms] F (— ON Delay [ms] [ —
OFF Delay [ms] E) ( — OFF Delay [ms] P (—
——wor 1 s
Type : @PNP ONPN Type : @PNP ONPN
Polarity : @posiive O negative Polarity : @ positive O negative
Function : Function :
[ Semserz 1} [ Sensora 1}
Type : @PNP ONPN Type : @PNP ONPN
Polarity : @posiive O negative Polarity : @ positive O negative
ON Delay [ms] — ON Delay [ms] [ —
OFF Delay [ms] F (— OFF Delay [ms] [ —
w2 7} f——voa 7}
Type @PNP ONPN Type : @PNP ONPN
Polarity : @ positive O negative Polarity : @ positive O negative
Function : Function :
[ /O State LEDs enabled
[ Shutdown Aux Ovtput

Czuijniki 1-4 sq zasadniczo przypisane czujnikom strefowym.

Zastosowanie opcjonalnie dostepnego kabla Y umozliwia przylgczenie dodatkowych WE/WY.

I/0 1 - 1/O 4 mozna konfigurowaé jako wejscia lub wyjscia majgce nastepujqce funkcie:

Funkcja Opis

None -

PLC Input Sygnat wejsciowy z PLC

PLC Output Sygnat wyijsciowy do PLC

Sensor 5 Czujnik startowy strefa 1 (polaryzacja musi byé ujemna)
Sensor 6 Rezerwa

Sensor 7 Rezerwa

Sensor 8 Rezerwa

Control Input 1

Zatrzymuje strefe 1

Control Input 2

Zatrzymuije strefe 2

Control Input 3

Zatrzymuje strefe 3

Control Input 4

Zatrzymuje strefe 4

Control Input 5 - 8

Brak funkdji

Control Output 1

Strefa 1 obtozona

Control Output 2

Strefa 2 obtozona
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Funkcja Opis

Control Output 3 Strefa 3 obfozona

Control Output 4 Strefa 4 obtozona

Control Output 5 - 8 Brak funkcji

Handshake In Up Sygnaty Handshake do sgsiednich modutéw ZPA

Handshake In Down
Handshake In Left
Handshake In Right
Handshake Out Up
Handshake Out Down
Handshake Out Left
Handshake Ovut Right

VDC Motor #1 Error In Weijscie btedu silnika VDC
VDC Motor #2 Error In

VDC Motor #1 Direction Out Kierunek obrotu silnika VDC
VDC Motor #2 Direction Out

VDC Motor #1 Step Pulse Out Wyiscie impulsu silnika VDC

VDC Motor #2 Step Pulse Out
Funkcje nie majq zadnego wptywu na program kontrolny ,I/O Device".

Shutdown Aux Output
Nie aktywowano Wyjscia Aux sq resetowane, gdy napiecie RollerDrive jest wylgczone i nie mozna go
kontrolowaé.

Aktywowano Wyiscia Aux zachowuijq swéj aktualny status, gdy napiecie RollerDrive jest wylgczone i nadal
mozna je kontrolowaé.

@ Zaleznie od wybranego programu kontrolnego funkcje sq zmienne (patrz opis programéw kontrolnych w
dokumencie dodatkowym ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming”).

W celu zatwierdzenia zmienionych parametréw w urzqdzeniu MultiControl, klikngé przycisk ,Submit”.
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Control Program Settings

Control Program Settings

[ Control Program Settings

Program ID :

Version : 2017-1212:11
{__Control Timer 1

Timer 1 [ms] P —

Timer 2 [ms] P —

Timer 3 [ms] A —

Timer 4 [ms] B —

Wybér programéw kontrolnych

ID programu pobierania z

ID programu pobierania

ID programu modutu Brak ID programu ZPA

pojedynczego miejsca ZPA blokowego ZPA ZPA

Single Release 1 Zone Train Release 1 Zone ZPA Transfer In 1/O Device
Single Release 2 Zone Train Release 2 Zone ZPA Transfer Out

Single Release 3 Zone Train Release 3 Zone ZPA Merge

Single Release 4 Zone Train Release 4 Zone ZPA HPD

HPD Semi Automatic

Control Timer

Transfer
Semi Automatic

Pobieranie z pojedynczego miejsca: czas komunikacji transferu

Pobieranie blokowe: przesuniete czasowo uruchomienie urzqdzenia RollerDrive

wewnetrzny moniforing transportowanego materiatu

Timer 1:

Timer 2:

Timer 3:  wybieg urzqdzenia RollerDrive
Timer 4:  resetowanie bledéw

Programming’”).

Zaleznie od wybranego programu kontrolnego funkcje i ustawienia fabryczne timeréw sq zmienne (patrz
opis programéw kontrolnych w dokumencie dodatkowym ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and

W celu zatwierdzenia zmienionych parametréw w urzqdzeniu MultiControl, klikngé przycisk ,Submit”.
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Error State

‘ Error State

Error Info

State : Operational
Active Error  BusComFail (21)
Last Error : 00:02:29:756 51 DriveError #2

* Wyswietlanie obecnego statusu urzqdzenia MultiControl
* Wyswietlanie obecnego bledu
* Wyswietlanie ostatniego bledu

Error Handling Settings

‘ Error Handling Settings
System Errors Control Errors
NetworkEror [ Waring 7] Control Eror 1 : [gmere <
Over Valtage Error  : Warming /] Confrol Bror2
Under Voltage Eror : Warming /] Control Bror 3+ lgnore ~
Mofor Error  Warming V] Control rror 4+ [gnore ~
Generl Control Eror  : [grore N ConfrolError 5 :[grore 7]
Sensor Error : [ignore Vi Control Error 6 : [ignore VI
Control Error 7 : [lgnore’ V]
Control Eror 8-
Network Error
Monitorowanie komunikacji urzgdzenia MultiControl z PLC:
Ignore: Blqgd nie bedzie wyswietlany.
Warning: Blqd bedzie sygnalizowany dwukrotnym mignigciem diody LED ,Fault”.
Nie nastqpi przerwanie procesu transportu.
Immediate Stop: Blgd bedzie sygnalizowany dwukrotnym mignieciem diody LED ,Fault”.

Nastgpi przerwanie procesu transportu.

@ Jezeli urzqdzenie MultiControl jest uzytkowane bez PLC, zalecamy ustawienie ,Ignore”.

Jezeli urzqdzenie MultiControl jest uzytkowane z PLC, zalecamy ustawienie ,Immediate Stop”.

Over Voltage Error

Zbyt wysokie napiecie zasilania:

Ignore: Blgd nie bedzie wyswietlany.

Warning: Blad bedzie sygnalizowany szesciokrotnym mignigciem diody LED ,Fault”.
Nie nastgpi przerwanie procesu transportu.

Immediate Stop: Blqd bedzie sygnalizowany szesciokrotnym mignigciem diody LED ,Fault”.

Nastgpi przerwanie procesu transportu.
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Under Voltage Error

Zbyt niskie napiecie zasilania:

Ignore: Btgd nie bedzie wyswietlany.

Warning: Blqd bedzie sygnalizowany pieciokrotnym mignieciem diody LED ,Fault”.
Nie nastgpi przerwanie procesu transportu.

Immediate Stop: Biqd bedzie sygnalizowany pieciokrotnym mignieciem diody LED ,Fault”.

Nastqpi przerwanie procesu transportu.

Motor Error

Monitorowanie silnikéw:

Ignore: Btqgd nie bedzie wyswietlany.
Warning: Biqd bedzie sygnalizowany trzykrotnym mignigciem diody LED ,Fault”.
Dioda LED zgasnie po zniknigciu btedu. Pozostate silniki przytqczone do urzqdzenia
MultiControl pracujg.
Immediate Stop: Blqgd bedzie sygnalizowany trzykrotnym mignigciem diody LED ,Fault”.

Pozostate silniki przylgczone do urzqdzenia MultiControl zatrzymujq sie.

General Control Error
Monitorowanie sterowania:

Ignore:  Blgd nie bedzie wyswietlany.

Jmmediate Stop” i ,Normal Stop” wywolujq takie samo zachowanie.
Ustawienia Control Error 1-8 nie majq zadnej funkgiji.
W celu zatwierdzenia zmienionych parametréw w urzqdzeniu MultiControl, klikngé przycisk ,Submit”.

Zmiany stajq sie aktywne dopiero po wylgczeniu/wigczeniu sterownika.
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MultiControl Error Log

4‘ Error Info

Error

Description
SystemRestart
SystemRestart
SystemRestart
SystemRestart
SystemRestart

BusStartUp
NewStateTable
NewStateTable

DriveError #1
DriveError #2
DriveError #3
DriveError #4
DriveError #1
DriveError #2

Protokét ostatnich btedéw / komunikatéw ze znacznikiem czasowym.

Wyijasnienie kodéw btedéw — patrz ,Kody bledéw” na stronie 62.
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Teach-in

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczerstwo zmiazdzenia wskutek niezamierzonego rozruchu urzgdzenia RollerDrive!

»
>

Zmiany w tym menu majq bezposredni wptyw na podigczony RollerDrive!

Przed uruchomieniem silnikéw nalezy upewni¢ sig, ze w niebezpiecznych obszarach ukladu przenoénika nie
ma ludzi!

‘ Teach-in

Teach-in Feature

Please read the manual before trigger any of the options below!

Olnit

OStart
OFinish
O Abort

Plug&Play

‘ Plug&Play ‘

Plug and Play Feature
Ercbled @ \

i

Funkcie ,Teach-in" i ,Plug&Play” opisano w dokumencie dodatkowym ,MultiControl / RollerDrive - Start-up
and Programming”.

CAN Gateway

‘ CAN Gateway

CAN Bus Terminal

Mode Node ID SDO ldx Sub Idx Length Data

Read [hexabytes, e.g. OFF640
Write

Node 0> > Response: Unknown, Error: 0 ~

Tylko do celéw serwisowych.

Wersja 3.1 (07/2022) Online

48 z 68 Tlumaczenie oryginalnej instrukeiji obstugi



Uruchomienie i eksploatacja

Service Change Password

‘ Service Change Password

Enter od possword + [
Enter new password s [
Repeat new password: [

> W celu zmiany hasta wprowadzi¢ stare i dwukrotnie nowe hasto oraz kliknigciem przycisku ,Submit” przestaé je
do urzgdzenia MultiControl.

@ User-Name nie mozna zmienié.

Woezytanie ustawier fabrycznych powoduje reset zmienionego hasta na standardowe.

Service Restore Factory Settings

‘ Service Restore Factory Settings

Restore Factory Setti

Reset all seftings to factory default values?

O Yes
® No

Wezytanie ustawien fabrycznych:
> Wybér ,Yes”
> Przycisk ,Submit”

T o

Niebezpieczefistwo zniszczenia urzqdzenia MultiControl przez przedwczesne wylgczenie napigcia zasilania

> Upewni¢ sig, ze az do zakonczenia ponownego uruchomienia napiecie zasilania bedzie dostepne bez
przerwy. Procedura trwa ok. 2 minut.
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Service MultiControl Restart

‘ Service MultiControl Restart

MultiControl restart

CAUTION: A restart of MulfiControl will stop the control process and inferrupt the network connection.

Do you want to restart MultiContol now?

O Yes
® No

Ponowne uruchomienie urzqdzenia MultiControl:
> Wybér ,Yes”
> Przycisk ,Submit”

W czasie ponownego uruchamiania urzqdzenia MultiControl nastepuje przerwanie istniejgcego potgczenia
magistrali z komputerem lub PLC i trzeba je nawigzaé ponownie.

Service Version Information

‘ Service Version Information

Version Info

Hardware Version : Vx

Hardware Variant : Bus

Application Software Version : Vxxxx

System Software Version + Vxxoxx

Network Software Version + Voxxxx

Serial Number : 00000093

MAC Address : 24:0b:61:20:01:70

Woyswietlanie wersji, numeru seryjnego i stanu oprogramowania urzqdzenia MultiControl.
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Service - Up-/Download

‘ Up- Download

For download under a different name, please use ,Right Click --> Save To make seffings effective, please restart module fterwards!
As..option Bus Config : upload

Bus Config + download Application Config ~ : upload

Application Config : download

Ustawienia urzqdzenia MultiControl mozna pobraé z poziomu interfejsu uzytkownika i zapisaé¢ na komputerze. W
razie wymiany urzgdzenia MultiControl ustawienia mozna przywrécié¢ z kopii danych.

> Zadany plik zapisa¢ na przylgczonym komputerze klikajge prawym przyciskiem myszy i wybierajqc opcje
JLapisz jako”.

@ Uwazaé na prawidtowq kolejnosé podczas wezytywanial
¢ Bus Config
* Application Config

o I

Niebezpieczerstwo zniszczenia urzgdzenia MultiControl przez przedwczesne wylgczenie napigcia zasilania

> Upewni¢ sig, ze w czasie zmiany typu magistrali, az do zakonczenia ponownego uruchomienia napigcie
zasilania bedzie dostepne bez przerwy. Procedura trwa ok. 2 minut.

Wersja 3.1 (07/2022) Online
Tlumaczenie oryginalnej instrukeji obstugi 51268



Uruchomienie i eksploatacja

6.4 Czujnik magnetyczny

Czujnik magnetyczny umozliwia korzystanie z nastepujqcych funkeiji:
* ustawianie czujnikéw,

* ustawianie typu magistrali,

* przeprowadzanie procedury Teach-In,

* wlgczanie/wylqgczanie wskazan diod LED czujnikéw/WE/WY,

¢ dezaktywacja plug&play,

* resetowanie urzqdzenia MultiControl do ustawien fabrycznych.

W celu uzycia czujnika magnetycznego potrzebny jest magnes (patrz ,Akcesoria” na stronie 66). Czujnik magnetyczny
umieszczono na wierzchu urzqdzenia MultiControl, pomiedzy obiema literami ,R” napisu ,INTERROLL" niedaleko od
plyty bazowej (patrz ,Budowa” na stronie 16).

@ Pozostate informacje podano w dokumencie dodatkowym ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and
Programming”.

6.5 Service Data Objects (SDO)

Niemal wszystkie ustawienia urzgdzenia MultiControl (az do typu magistrali) mozna zmienié¢ komunikacjq acykliczng.
Tej komunikacji odpowiada Service Data Obijects (SDO) protokotu CANopen. Dostep za posrednictwem funkcji RDREC
i WRREC zgodnie z IEC 61131-3.

@ Pozostate informacje podano w dokumencie dodatkowym ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and
Programming”.

Ethernet/I, Object Class Adapter = 0x64, Get Attribute Single, Set Attribute Single
Profinet, HW Identification acyclic access point, RDREC, WRREC
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6.6 Eksploatacja

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczefistwo zmiazdzenia wskutek niezamierzonego rozruchu urzgdzenia RollerDrive!

> Przed wigczeniem napiecia zasilania upewnié¢ sie, ze nikt nie znajduje sie w obszarach zagrozenia instalacii
przenosnikowe;.

> W trybie ZPA wszystkie podigczone RollerDrive'y przeprowadzajq rozruch inicjujqcy przez maksymalnie
cztery sekundy po wlgczeniu napigcia zasilania!

Jezeli urzqdzenie MultiControl stuzy jako urzgdzenie WE/WY, nie moze ono samoczynnie uruchamiaé/
zatrzymywa¢ silnikéw lub wykonywaé innych operacii. Potrzebuje polecer od sterownika nadrzednego, np.

PLC.

Kontrola przed kazdym uruchomieniem

> Sprawdzié¢ wszystkie urzqdzenia MultiControl pod kgtem widocznych uszkodzen.

> Sprawdzi¢ wszystkie zabezpieczenia.

> Upewni¢ sig, ze nie jest zablokowane zadne z urzqdzen RollerDrive przylgczonych do urzqdzenia MultiControl.
> Doktadnie wyznaczyé i monitorowaé ukladanie przenoszonego produktu.

. Zwracaé uwage na warunki otoczenia podczas eksploatacii (patrz ,Dane techniczne” na stronie 19).

Start

> Upewni¢ sig, ze podczas uzytkowania urzgdzenia warunki otoczenia bedq takie, jok wymagane (patrz ,Dane
techniczne” na stronie 19).

> Wiqczyé napiecie zasilania.

> MultiControl Bl: Po wigczeniu napigcia silnika odczekaé 30 sekund, az wszystkie podigczone elektrorolki
RollerDrive zostang zainicjalizowane.

> Wysta¢ odpowiedni sygnat do urzgdzenia MultiControl.

Zatrzymanie

Przenosnik zatrzymuije sie w nastepujgcych przypadkach:
* po wylgczeniu napiecia zasilania;
* w razie braku sygnatu do uruchomienia;

* jezeli obecny jest blad okreslonej klasy bledéw (patrz ,Error Handling Settings” na stronie 45).
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6.7 Sposéb postepowania w razie wypadku lub usterki

Natychmiast zatrzymaé instalacje przenosnikowq, odlgczyé od zrédta energii elektrycznej i zabezpieczyé przed
przypadkowym ponownym wigczeniem.

W razie wypadku: udzieli¢ pierwszej pomocy i wezwaé pogotowie.

Poinformowaé wlasciwego przetozonego.

Zleci¢ usuniecie usterki pracownikom wykwalifikowanym.

YV V V V

System przenosnika wolno przywréci¢ do uzytkowania dopiero po zatwierdzeniu przez pracownikéw
wykwalifikowanych.
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Konserwaqa i czyszczeme

A OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo doznania obrazen ciala w wyniku niewlaéciwego postepowanial

> Konserwacja i czyszczenie mogq byé¢ wykonywane wylqcznie przez upowaznionych i przeszkolonych
(wykwalifikowanych) pracownikéw.
> Prace zwigzane z konserwacjq i czyszczeniem wolno wykonywaé tylko przy odigczonym napieciu. Odlgczyé
urzqdzenie MultiControl od zrédia energii elekirycznej i zabezpieczyé przed przypadkowym ponownym
wlgczeniem.
> Rozstawié¢ znaki informujqgce, ze jest prowadzona konserwacja lub czyszczenie.
7.1 Konserwacja

Kontrola urzgdzenia MultiControl

Samo urzqdzenie MultiControl jest bezobstugowe. Jednakze w celu uniknigcia usterek regularnie trzeba kontrolowaé
przylgcza i zamocowania.

> W czasie cyklicznych czynnosci kontrolnych i konserwacyinych przenosnika upewni¢ sie, ze wkrety urzqdzenia
MultiControl sq mocno dokrecone, a kable utozone prawidlowo i przylgczone do odpowiednich przytgczy.

Wymiana urzgdzenia MultiControl

Jesli urzgdzenie MultiControl jest uszkodzone lub wadliwe, nalezy je wymienié.

Nie prébowaé otwieraé urzqdzenia MultiControl!

> Zamontowaé nowe urzgdzenie MultiControl (patrz Wylgczenie z eksploatacji” na stronie 65 i ,Montaz
urzqdzenia MultiControl” na stronie 22).

> Skonfigurowaé nowe urzgdzenie MultiControl (patrz ,Uruchomienie i eksploatacja” na stronie 31).

Wersja 3.1 (07/2022) Online

Tlumaczenie oryginalnej instrukeji obstugi 55268



Konserwacja i czyszczenie

7.2 Czyszczenie

Pyt i brud w potgczeniu z wilgocig mogq wywotaé zwarcie w obwodzie prqdowym. Dlatego w przypadku otoczenia
o duzym stopniu zanieczyszczenia regularne czyszczenie zapobiega zwarciom mogqcym uszkodzié urzqdzenie
MultiControl.

—— I

Uszkodzenie urzqgdzenia MultiControl wskutek nieprawidlowego czyszczenia

> Nie zanurzaé¢ urzgdzenia MultiControl w cieczach.

> W razie potrzeby odessaé pyt i brud.

> W razie koniecznoici dokladniejszego czyszczenia, odigczyé urzqdzenie MultiControl od zaciskéw zasilania,
potwierdzié brak napiecia, wymontowaé i oczyscié wilgotng szmatkq.
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8 Pomoc w przypadku usterek

8.1 Znaczenie diod LED

Diody LED urzqdzenia MultiControl sygnalizujg stan pracy przenosnika.

Opis statusu diod LED:

» Zgaszona: Dioda LED jest stale zgaszona

* Zapalona: Dioda LED jest stale zapalona

* Miganie 1 Hz: Dioda LED miga z czestotliwosciq 1 Hz; Wspétczynnik trwania impulsu 1:1

* Miganie 2 Hz: Dioda LED miga z czestotliwoiciq 2 Hz; Wspétczynnik trwania impulsu 1:1

* - :stan diody LED jest zmienny

Dioda LED sygnalizacji ogélnej

Power Ready Net Run  Fault Znaczenie Priorytet
Zapalona  Zapalona  Zapalona Zgaszona Gotowos¢ do pracy, brak btedu
- Zapalona  Miga Zgaszona Bus-Start-up-Mode: Po uruchomieniu,
1 Hz czeka 30 s na nawigzanie potgczenia z
PLC.
- - - Miga 1 x Btgd w programie aplikacji, np. Timeout 1
- - - Miga 2 x Usterka komunikacii: Nie nastgpito 3
nawigzanie polgczenia w ciggu 30 s od
uruchomienia lub utracono polqgczenie z
PLC. Blqd potwierdza sie samoczynnie.
- - - Miga 3 x Btqd urzqdzenia RollerDrive: Wadliwe 2
urzqdzenie RollerDrive jest sygnalizowane
miganiem odpowiedniej diody LED ,RD”
Zapalona  Zapalona - Miga 4 x Brak napiecia zasilania silnikéw.
- - - Miga 5 x Btqgd napiecia, zbyt niskie napiecie 4
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Power Ready Net Run  Fault Znaczenie Priorytet

- - - Miga 6 x Blqd napiecia, przepiecie 4

- - - Miga 7 x Za wysoka temperatura w urzqdzeniu [¢)
MultiControl.

- - - Miga 8 x Aktywne zabezpieczenie 7

przeciwprzecigzeniowe rezystor
hamowania (tranzystora mocy
rozladowujgcego kondensator).

- - - Miga 9 x Usterka komunikacji Handshake. Patrz
instrukcja aplikacji ZPA i ZPA+.

- - - Miga 10 x Brak potgczenia z sgsiednimi urzqgdzeniami.
Patrz instrukcja aplikacji ZPA i ZPA+.

- - - Miga 11 x Blgd skonfigurowanego urzqdzenia
sgsiedniego (patrz ZPA+,
.RemoteEmergency” w dzienniku bledéw)

Jezeli wystqpi wiecej bledéw, wyswietlony bedzie tylko btad o najwyzszym priorytecie.

> Usuwanie bledéw — patrz ,Diagnostyka btedéw” na stronie 59.
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Dioda LED Stan Znaczenie
Sensor 1 Zapalona Logiczny stan przetqczenia wyswietlonych czujnikéw:  Dodatnia logika
Sensor 2 skonfigurowana i logiczna ,1” (PNP 24 V, NPN 0 V) na wejsciu — lub — ujemna
Sensor 3 logika skonfigurowana i logiczne ,0" na wejsciu
Sensor 4
/10 11/0 2 Zapalona Logiczny stan wyswietlonego wejscia/wyijscia: Dodatnia logika
/0 31/0 4 skonfigurowana i logiczna ,1” (PNP 24 V, NPN 0 V) na wejiciu — lub — ujemna
logika skonfigurowana i logiczne ,0" na wejsciu
RD 1 RD 2 Zapalona Wskazane urzgdzenie RollerDrive otrzymuje warto$¢ zadang
RD 3 RD 4
Link/Act A Zapalona Wskazane potqgczenie sieciowe jest OK
Link/Act B lub miga (w
przypadku
magistrali typu
EtherCAT)

8.2 Diagnostyka btedéw

Urzqdzenie MultiControl to zlozony system. Istnieje wiele korelacji pomiedzy wszystkimi wezlami systemu. W takim
systemie mogq oczywiscie pojawia¢ sie takze bledy, bedgce wynikiem albo proceséw transportu, albo wspétdziatania
poszczegélnych podzespotéw. Nie wszystkie bledy mozna szczegétowo wskazaé i nie zawsze mozliwe jest przypisanie
miejsca bledu do miejsca wskazania. Lepszqg diagnostyke btedéw umozliwia PLC.

Jezeli lokalizacja lub usuwanie bledéw zakonczy sie niepowodzeniem, prosimy zwréci¢ sie do dzialu pomocy
technicznej firmy Interroll, majgc pod rekq nastepujqce informacie:

* numer seryjny danego urzqdzenia MultiControl,

* dane konfiguracyjne,

* informacje dotyczqce wskazah diod LED,

* informacje o kodach btedéw
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Usterka Mozliwa przyczyna Sposéb usunigcia
Usterka komunikacji Usterka polgczenia z PLC > Skontrolowaé okablowanie
magistrali
> Skontrolowaé typ magistrali
> Skontrolowaé¢ adres sieciowy

i nazwe magistrali

Btqd urzgdzenia RollerDrive Sygnat btedu z urzqdzenia RollerDrive > Skontrolowa¢ konfiguracje
lub brak przylgczonego urzqdzenia silnika
RollerDrive do uaktywnionego wyiscia >

ont Upewni¢ sig, ze wszystkie
silnika

urzqdzenia RollerDrive
przylgczono prawidtowo

> Skontrolowaé, czy nie
wystqpily usterki wedlug
instrukeji obstugi urzqdzenia
RollerDrive

Brak napiecia zasilania silnikéw > Sprawdzi¢ napiecie zasilania
(zatrzymanie awaryjne?)

Urzqdzenie MultiControl Niewystarczajgce napiecie zasilania lub > Upewni¢ sig, Ze napiecie
nie pracuje lub pracuje jego brak zasilania miesci sie w
nieprawidlowo zadanym zakresie napiecia
> Sprawdzi¢ i ewentualnie
poprawié¢ przylgczenia

Urzqdzenie MultiControl jest Uaktywnienie lub uszkodzenie > Wymienié urzqdzenie
uszkodzone bezpiecznika wewnetrznego MultiControl
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Usterka Mozliwa przyczyna Sposéb usunigcia

Urzqdzenie RollerDrive nie Niezainstalowanie urzqdzenia > Upewnié sig, ze napiecie

obraca sie RollerDrive lub nieprawidtowa zasilania miesci sie w
instalacja/uszkodzenie urzqgdzenia zadanym zakresie napiecia
RollerDrive > Sprawdzié i ewentualnie

poprawié¢ przylgczenia
> Ewentualnie wymieni¢
urzqdzenie RollerDrive

Przegrzanie tranzystora mocy > Pozostawié¢ do ostygniecia
roztadowujgcego kondensator >
(bremschoppera) : aplikacja oddaje za
duzo energii lub zbyt wysokie napigcie
zasilania

Ewentualnie obnizyé
temperature otoczenia

> Upewnié sig, ze napiecie
zasilania miesci sie w
zadanym zakresie napiecia
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Kody btedéw

Nr Tekst skrécony Komentarz

0 ApplErrorNone Brak btedu w programie aplikacji

1 ApplErrUnk Nieznany btgd w programie aplikacji

2 ApplErrSystemSevere Powazny btqd systemu

8 ApplErrSystemMinor Maly btqgd systemu

4 ApplErrSystemWarning Ostrzezenie

5 PllErritemNotFound Nie znaleziono szukanego obiektu

6 ApplErrRange Liczba poza waznym zakresem wartosci

10 ApplErrNoTerminlinput Brak danych wejsciowych dla terminala

11 ApplErrStopByOperator Anulowanie sesji terminala

12 ApplErrParamilll Nieprawidtowy parametr lub warto$é wejsciowa

13 ApplErrModulelnit Biqd inicjalizacji modutu

14 ApplErrBufferOverflow Przepetnienie pamieci

20 ApplErrinvalidBusConf Nieprawidtowa konfiguracja sieci lub magistrali

21 ApplErrBusCom Biqd komunikacii sieci

22 ApplErrBusStartUp Ponowne uruchomienie sieci po (ponownym) uruchomieniu systemu

23 ApplErrNbrMsgRegister Otrzymano wiadomosé od sgsiedniego urzqdzenia

24 ApplErrNbrMsgReceive Biqd w komunikaciji z sqsiednimi urzgdzeniami: zaktécenie odbioru

25 ApplErrNbrMsgTransmit Btgd w komunikacji z sgsiednimi urzgdzeniami: zaktécenie nadawania

26 ApplErrNbrMsglnvalid Btgd w komunikacji z sgsiednimi urzgdzeniami: odebrano nieprawidiowg
wiadomosé

27 ApplErrNbrHandShake Biqd w komunikaciji z sqsiednimi urzqdzeniami: brak odpowiedzi na
wiadomo$é Handshake

28 ApplErrNbrLifeCheck Btgd w komunikacji z sgsiednimi urzqdzeniami: nie odebrano zadnego
sygnatu aktywnosci od sgsiedniego urzqdzenia

29 ApplErrNbrEmergency Btgd w komunikacji z sgsiednimi urzqdzeniami: brak odpowiedzi na
komunikat o zatrzymaniu awaryjnym

30 ApplErrErrorDataUpdate btqd dostepu do danych btedéw
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Nr Tekst skrécony Komentarz

31 ApplErrErrorlogUpdate Blgd dostepu do pliku dziennika btedéw

40 ApplErrPanelllMode Zmiana trybu niedozwolona

41 ApplErrPanelLedBlocked Dostep do sterowania diodami LED niedozwolony

42 ApplErrinvalidApplConf Nieprawidtowa konfiguracja programu aplikacii

50 ApplErrDriveError1 Biqd urzgdzenia RollerDrive 1

51 ApplErrDriveError2 Biqd urzqdzenia RollerDrive 2

52 ApplErrDriveError3 Biqd urzqdzenia RollerDrive 3

53 ApplErrDriveError4 Biqd urzgdzenia RollerDrive 4

60 ApplErrStateTable Blgd w programie aplikacji

61 ApplErrCtrlError1 Biqd charakterystyczny dla danego programu aplikaciji. Bledy programéw

2 porcrro AT Sionre ket o ol

63 ApplErrCtrlError3

64 ApplErrCtrlError4

65 ApplErrCtrlError5

66 ApplErrCirlErroré

67 ApplErrCirlError7

68 ApplErrCtrlError8

69 ApplErrStartProgram Uruchomienie programu aplikacji niemozliwe

70 ApplErrSysRestart (Ponowne) uruchomienie programu aplikacii / systemu

71 ApplErrPowerFail Bigd napiecia: Krétkotrwaty zanik napiecia zasilania

90 ApplErrTemperature Biqd temperatury: za wysoka temperatura rezystora tranzystora mocy
roztadowujqcego kondensator

91 ApplErrLowVoltage Blgd napigcia: za niskie napigcie zasilania (L2)

92 ApplErrHighVoltage Blad napigcia: Za wysokie napiecie zasilania (L2)

Wersja 3.1 (07/2022) Online

Tlumaczenie oryginalnej instrukeji obstugi 63z 68
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Nr Tekst skrécony Komentarz
93 ApplErrMotorVoltage Biqd napiecia: brak napiecie silnika
94 ApplErrOvcOverloaded Przecigzenie rezystora tranzystora mocy roztadowujgcego kondensator
95 ApplErrRemoteEmergency Zatrzymanie awaryjne przez sqsiednie urzqdzenie transferowe
96 ApplErrLogVoliLow Blgd napigcia: za niskie napiecie zasilania (L1)
97 ApplErrLogVoltHigh Blqd napigcia: Za wysokie napiecie zasilania (L1)
101 ApplErrinvalidStateTblConf  Btgd wezytywania programu aplikacii
102  ApplErrNewStateTable Woezytano nowy program aplikacji
103  ApplErrinvalidErrConf Nieprawidtowa konfiguracja wybranego programu aplikacji
104  ApplErrinvalidTeachParams  Nieprawidlowe parametry dla procedury Teach-In
105  ApplErrPapSaveConfig Brak mozliwosci zapisania ustawier potqczenia komunikacii z sgsiednimi
urzqgdzeniami
106  ApplErrPapReadConfig Brak mozliwosci odczytu ustawien polgczenia komunikaciji z sgsiednimi
urzqdzeniami
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9 Wycofanie z uzytkowania i utylizacja

A OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo doznania obrazen ciala w wyniku niewlaéciwego postepowanial
> Wycofywanie z eksploatacji nalezy zleca¢ wytqgcznie wykwalifikowanym i upowaznionym pracownikom.
> Urzqdzenie MultiControl wolno wycofywaé z eksploatacji wylgcznie po odigczeniu od napiecia.

> Odlqczyé urzqdzenie MultiControl od zrédta energii elekirycznej i zabezpieczyé przed przypadkowym
ponownym wigczeniem.

9.1 Wylgczenie z eksploatacii

Odlgczyé wszystkie kable od urzqdzenia MultiControl.

\4

Odkreci¢ sruby mocujgce urzgdzenie MultiControl do plyty bazowej i zdjgé urzqdzenie MultiControl.

> Jezeli konieczny jest peten demontaz urzgdzenia MultiControl, odkreci¢ takze sruby mocujgce plyte bazowq do
ramy przenoénika i zdjgé plyte bazowq z ramy.

9.2 Utylizacja

E Zasadniczo operator jest odpowiedzialny za profesjonalng i przyjazng dla srodowiska utylizacje produktéw.
Nalezy przestrzegaé implementaciji dyrektywy WEEE 2012/19/UE do prawa krajowego.

Alternatywnie, Interroll oferuje odbiér produktéw.

Kontakt:

atse.customerservice@interroll.com
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10 Dodatek

10.1  Akcesoria

Artykut Numer katalogowy
Rozdzielacz przewodéw ptlaskich S-1115717
Przewéd plaski zasilania (25 m) S-1004030
Zasilacz High Performance HP 5424 S-1113899
Zasilacz High Performance HP 5448 S-1113900
Klucz magnetyczny S-64100210
Przewéd Y urzqdzenia MultiControl S-1104460
Przewéd komunikacyiny urzgdzenia MultiControl (3 m) S-1104438
Zaslepka MultiControl S-1104466
Pakiet:

3 urzgdzenia RollerDrive M8 wktadane
3 czujniki M8 wkrecane
1 element komunikacyjny M12 wkrecany

Kabel przediuzajgcy do urzqdzenia RollerDrive-EC310 (2 m) S-1004033
Kabel przediuzajgcy do urzqdzenia RollerDrive-EC5000 (2 m) S-1113897
Mostek kablowy przewodu plaskiego S-1004028
Mostek kablowy ekranowania S-1113876
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10.2 Tlumaczenie oryginalnej deklaracji zgodnosci

Deklaracja zgodnosci

Dyrektywa w sprawie kompatybilnosci
elekiromagnetycznej 2014/30/UE
Dyrektywa RoHS 2011/65/UE

Firma

Interroll Software & Electronics GmbH
Im Stdpark 183

4030 Linz

AUSTRIA

producent urzgdzeii

¢ Interroll MultiControl Al - numer modelu 1103563
¢ Interroll MultiControl Bl - numer modelu 1103564

deklaruje niniejszym ich zgodnosé z obowigzujgcymi przepisami i powigzanym z nimi
oznaczeniem CE zgodnie z powyzszymi dyrektywami.

Lista zastosowanych norm zharmonizowanych:
EN 61326-1:2013

EN 61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013

EN IEC 63000:2018

Petnomocnik odpowiedzialny za sporzqdzenie dokumentaciji techniczne;:
Interroll Software & Electronics GmbH, Im Sidpark 183, 4030 Linz

A R

Andreas Eglseer
Managing Director, Interroll Software & Electronics GmbH
Linz, 01.07.2022
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